Przedmiar robot
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{nazwa obiektu, rodzaju robot)
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(kod - migjscowosc)

Lp. ]7 Podstawa Opis robét ‘ Jedn. ‘ Obmiar
ustalenia | miary | -
1. Ogrodzenie
— = = ¥ = 3 3 5
! | wg nakladdw Budawa agrodzer: z phvt drewnianych z daszkami m 213,00
rzeczowych achronnymi - przesto szerokaser 2,40m { wysokodei
KALKULACJA 1,5m, rozstaw stupow-2,65
WEASNA -040
2 | wg nakladdw Budowa bram wjazdowych z desek zhijanveh na szt 1,00
rzeczowych stupkach przybramowych drewnianveh szerokosel 3 m
KLKULACJA
| WEASNA-020 I —
3 | wg nakladdw Budowa furiek wejsciowych z desek struganych szf 2,00
rzeczowych dwustronnie nicobrzynanych dwustronnie zhijanych
KALKULACJA stupkach drewnianych szt 2 i
WEASNA-020 szerokoscido 1.1m
4 | wg nakladow Betonowanie konstrukcji niezbrojonych, stop m3 11,77
rzeczowych Sfundamentowych 0.40 x40 x0.8 = 0.128 m3 , 92 sz1.
KNNR 20106-020- | stupkcw
060 Charakterysivka Robar. Tablica: 0106
1. UloZenie i zaggszezenie betonu
2.0betonowanic clementow (kol.03)
3. Wyrdwnanie powierzchni (kol.01, 02)
5. Pielggnacja betonu
krotnosé= 1,00
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